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Khóa luận tốt nghiệp đề cập đến việc nghiên cứu về Điều khiển mờ chủ động kết cấu con lắc ngược liên kết đàn hồi giảm chấn. Trong đó tập trung nghiên cứu về điều khiển chủ động kết cấu. Lý thuyết điều khiển mờ. Xây dựng, thiết kế bộ điều khiển mờ để điều khiển đối tượng - kết cấu con lắc ngược liên kết đàn hồi giảm chấn. Các kết quả khảo sát, tính toán số, mô phỏng số trên phần mềm Matlab với việc khảo sát dựa trên thay đổi các thông số trong bộ số liệu ban đầu của kết cấu và thay đổi các dạng hàm thuộc trong bộ điều khiển.


Trên cơ sở nghiên cứu lý thuyết và mô phỏng số đặt nền móng cho việc nghiên cứu các ứng dụng trong thực tế, đề xuất hướng nghiên cứu mới.
Từ khóa: điều khiển mờ, con lắc ngược.   
