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Tóm tắt khóa luận tốt nghiệp:

Nội dung của khóa luận trình bày các vấn đề liên quan đến việc thiết kế, xây dựng một robot hút bụi thông minh. Robot này được xây dựng với các tính năng như: đặt thời gian làm việc, các chế độ di chuyển thông minh, dò tránh vật cản và tự động sạc pin. Bên cạnh đó một mảng nữa mà bài khóa luận hướng tới là áp dụng thị giác máy tính vào việc dò tìm trạm sạc cho robot để robot có thể tự động sạc lại pin mỗi khi pin yếu. Để làm được điều đó trên robot được gắn nhiều loại cảm biến và camera, hệ thống cơ khí và có một chương trình điều khiển linh hoạt. Robot cũng đang được xây dựng thêm một vài tính năng mới, như: dò tìm nơi đổ rác và quét nhà theo chỉ thị bằng tay của người sử dụng…
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