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    Tóm tắt nội dung khóa luận
Khóa luận bao gồm 4: chương trong đó chương 1 là tổng quan, chương 2 cơ sở lý thuyết và chương 3 nghiên cứu cấu trúc phần cứng, cuối cùng là chương 4 quá trình thi công và kết quả đạt được.Trong chương 1 em nêu ra tính cấp thiết của đề tài đồng thời giới thiệu sơ qua về một mạch điều khiển hệ thống cân băng tải tự động, sơ đồ cấu trúc và sơ đồ quá trình cân. Chương 2 chỉ ra cơ sở lý nguyên lý tính lương lượng cân,phương thức chuyển đổi ADC, xử lý số tín hiệu số. Chương 3 cấu trúc phần cứng giới thiệu chung về các linh kiện được sử dụng và vi điều khiển dspic30f4011 nêu ra một số ứng dụng của vi điều khiển dspic30f4011. Cuối cùng là chương 4 nêu ra quá trình thi công phân cứng và kết quả đạt được sau khi thực hiện xong đề tài gồm các bước tiến hành thi công phần cứng, sơ đồ mạch in, sơ đồ nguyên lý, sơ đồ cũng như nguyên lý hoạt động của từng khối và các linh kiện sử dụng trong mạch cuối cùng kết luận những gì đã đạt được sau khi thực hiện xong đề tài và nêu ra nhưng ưu điểm hạn chế của bài khóa luận.
Từ khóa: dspic30f4011




































