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Tóm tắt khóa luận tốt nghiệp:
       Ngày nay, các thiết bị điện tử đều trở nên nhỏ, nhẹ, “ thông minh” hơn. Một điều làm nên sự thông minh đó là khả năng truyền thông, trao đổi các thông tin với nhau. Trong môi trường công nghiệp đòi hỏi các thiết bị hoạt động ổn định bền bỉ, và kháng nhiễu tốt. CAN là sự lựa chọn phù hợp, CAN dễ triển khai, giá rẻ, kiểm soát lỗi tốt, tốc độ cao, mềm dẻo, ta có thể mở rộng mạng CAN mà không cần phải thay đổi cấu trúc mạng, phần cứng và phần mềm. Thực tế, CAN đã thống trị trọng lĩnh vực công nghiệp ô tô, và đang “bành trướng” sang nhiều lĩnh vực khác từ các hệ thống mạng tốc độ cao đến các hệ thống đi dây tốc độ thấp, từ dân dụng đến y tế,…Do vậy, trong khóa luận tốt nghiệp này em xin giới thiệu về chuẩn CAN. Cụ thể hơn là triển khai một mạng CAN với vi điều khiển ARM và dsPIC.  
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