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Tém tit Khoa luin t6t nghiép:

Trong thoi dai khoa hoc cong nghé phét trién ngay nay, dinh vi 1 mét linh vuc quan
trong va danh duoc nhiéu su quan tdm nghién ctru. C6 rat nhidu phuong phép dinh vi da dugc
hinh thanh va phat trién trén thé gidi, tir don gian thu céng dén nhitng phwong phap tinh vi,
hién dai. Tuy vy, mdi phuong phap déu ton tai nhitng nhuoc diém cia nd. Khoa luan tbt
nghiép: "DPinh vi chinh xac cho robot di ddng st dung bd loc Kalman Kkét hop k¥ thuat xu ly
anh" dua ra phuong phap dinh vi sir dung hé théng camera va thuat toan loc nhiéu ndi tiéng
ciia R.E.Kalman. Hé thong dé xuit mang tinh tong quat c6 thé 4p dung cho nhiéu trudng hop
khéc nhau, phu hop cho viéc dinh vi trong cac khong gian vira va nhd, trong nha hoac ngoai
troi. Hé thong s& hoat dong t6i wu hon khi ding thém céc loai cam bién khac dé hd trg cho
camera. Trong dé tai hé théng s& duge trién khai cu thé cho robot di dong. Khi trién khai cho
robot, hé théng st dung thém mot cam bién dinh vi 12 bo encoder cuia robot. Két qua thuc
nghiém cho théy hé théng dat dugc cdc muc tiéu dé ra: sai sé dudi 3 cm, gitr dugc sy 6n dinh
khi tin hiéu camera hodc encoder bi nhiéu 16n.
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