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Tém tit Do an tét nghiép:

Robot ngay cang ¢6 mot vi tri ddc biét trong tu dong hoda cac qua trinh san XUuét cling nhu
trong dich vu va giai tri. Vi su phat trién cua khoa hoc k¥ thuat nhét 1a nganh robot hoc, dién
ttr hoc diéu khién, mo phéng da tao diéu kién cho viéc nghién ctru vé robot trd nén thuan tién
hon song ciing dat ra vin d& 1 doi hoi phai hoan thién cac hé thong diéu khién, mé phong dép
mg yéu cau ngdy cang cao cua thuc té cude sdng va phit hop véi xu thé phat trién khoa hoc

cong nghé.

Do viy, trong dé tai D6 an nay em da nghién ctru mot céng cu trong viée mo phong robot,
d6 14 Robotics Toolbox. Pay 1a mot cong cu ma ngudén mo va dang duge phat trién boi tac gia
Peter Corke, hoat dong trén phan mém Matlab.

Ung dung Robotics Toolbox trong viéc mé phong dong hoc Robotkit, san phim co dién
tir da duge ché tao thanh cong tai khoa Co hoc k¥ thuét va tu dong héa, truong Pai hoc Cong
ngh¢.

Thong qua viéc mod phong robot bang Robotics Toolbox, chiing ta s& d& dang hon trong
viéc tim hiéu, nghién ctru ciing nhu diéu khién robot qua d6 cho phép phat trién cac ing dung

phit hop vdi yéu cau cu thé trong thuc tién.
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